
Opakování - Rychlost

• K popisu časového průběhu pohybu hmotného bodu zavádí kinematika 

veličiny rychlost a zrychlení.

• Při přibližování bodu C k bodu B přejde

na vektor        , který bude mít směr tečny

k dráze       a velikost       . 

Potom: 
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• Okamžitá rychlost hmotného bodu:
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Opakování - Rychlost

• přímočarý pohyb – nemění se směr rychlosti

• rovnoměrný pohyb – nemění se velikost rychlosti:

Okamžitá rychlost je vektor, který má směr tečny 

ke křivočaré dráze v místě, ve kterém okamžitou 

rychlost určujeme, a míří ve směru pohybu:
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Opakování - Zrychlení

• při obecném křivočarém pohybu se mění jak směr, tak jeho rychlost pohybu hmotného bodu

• okamžité zrychlení hmotného bodu:
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Opakování - Zrychlení

• zrychlení hmotného bodu je vektorem jehož směr je totožný s přírůstkem rychlosti

• velikost zrychlení:

• okamžité zrychlení hmotného bodu:
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Opakování - Rovnoměrný pohyb po kružnici
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Obloukový element křivky 2D
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kartézské souřadnice
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Obloukový element křivky 3D
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Obloukový element křivky 3D

kartézská soustava:
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Tečné a normálové zrychlení
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• okamžité zrychlení hmotného bodu:
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• Tečné zrychlení získáme průmětem vektoru zrychlení      do směru rychlosti 

a vynásobením jednotkovým vektorem ve směru rychlosti:
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Úhlová rychlost a zrychlení

• vektor úhlové rychlosti
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Tachometr

• analogový

- Otto Schulze 1902



Tachometr

• analogový

• digitální

- Otto Schulze 1902

• digitální



Dráha

• dráha: délka trajektorie
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Dráha

• dráha, kterou urazil hmotný bod:
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Rovnoměrný pohyb po kružnici
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Numerická integrace

časová závislost rychlosti časová závislost dráhy

1a9/1dt10n

• rovnoměrně zrychlený pohyb:
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Numerická integrace

časová závislost rychlosti časová závislost dráhy

1a99/1dt100n

• rovnoměrně zrychlený pohyb:
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